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Zumbis e supercomputadores

O que é Robodtica Assistiva

* Mecénica
* Elétrica

Automacao Robética

* Eletronica
* Computagao

* Tecnologias para a autonomia
* Inteligéncia artificial

L4 * Robds fisicos e virtuais
Robdtica N
i * Utilizacdo de sinais bioldgicos
ASS|Stlva " * Robdtica assistiva e o transhumanismo

* Percepgdo artificial
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e FAPESP?

RISENCEAND HEUROTECHHOLOGY

* cuidados aos idosos e deficientes
* interagdo com criangas em ambientes pediatricos

* robds de servigo (automagdo)

Empr‘egOS da * brinquedos educativos
RA « Cirurgias

COM A MENTE B

£

Na fronteira do conhecimento...

Robos de interagao

¢ |dosos

* Auti
Exemplos de Exemplos de utismo

¢ Hospitais
rea bl l |ta§50 o e'\g/slt?c\)/gc;se com esforgo reduzido ou nenhum rea bl | |ta(;50 Auxiliares da Locomogéo

e Criar memoria cinestésica por acuracia
¢ Auxilio na reabilitagdo da marcha

Préteses e drteses automatizadas

e MMSS e MMII
e Utilizagdo continua

¢ Cadeiras de rodas
e Bicicletas...
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Mecatrénico

Movimentos
pré-
programados

Sensores de
inicio e fim de
percurso

Sensores tipo
encoder e
torquimetro

Por sinais
bioldgicos

EEG

Utilizagdo de
LA

Aprendizado
continuo

Seguranga dos
pacientes

Niveis de
autonomia
(dilema facilidade
vs eficiéncia)

Complexidade
elevada

10

Exemplos de grupos com linhas de pésquisa
na area de RA

Mechatronics, Control,
and Robotics - MACRO
(Universidade Federal de
Minas Gerais - UFMG);

Ndcleo de Tecnologia
Assistiva, Acessibilidade,
Autonomia e Inovagdo -
NTAAAI (Universidade de

Brasilia - UNB);

Automagdo da Produgdo,

Robética e Reabilitagdo

(Instituto Federal de Sao
Paulo - IFSP);

Grupo de Pesquisa de
Robética da (Universidade
Federal do Espirito Santo -

UFES);

Engenharia de Reabilitagdo
e Acessibilidade
(Universidade Federal do
Vale S&o Francisco -
UNIVASF);

Laboratdrio de
Biomecatronica
(Universidade de Sao
Paulo - USP);

Robética (Universidade
Federal de Sao Carlos -
UFSCAR);

Laboratério de Automagao
e Robdtica - LARA
(Universidade de Brasilia -
UNB)
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R.A. na
reabilitacao

12



e dical e nd
et Bam Eng Compae:
1O ALY 1S OIS 4

ORIGINAL ARTICLE

| Engire pring « nd G amp uing Wal. £, 2047 3 p 030

ARMin: a robot for patient-cooperative arm therapy
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Hetpsidol org/101 18/412984-018-0415-6 Journal of NeuroEngineering

and Rehabilitation

RESEARCH Open Access

Using an upper extremity exoskeleton for @
semi-autonomous exercise during inpatient
neurological rehabilitation- a pilot study

Imke Biisching™”, Aida Sehle’, Jana Stirner” and Joachim Liepert”'®

Abstract

Background: Motor defiats are the most common symptoms after stroke. There is some evidence that intensity
and amount of exercises influence the degree of improvement of functions within the first 6 months after the

injury
The purpose of this plot Study was 16 evaluate the feasibility and acceptance of semi-autoncmous exercises with
an upper extremity exotkeleton in addition Lo an inpatient rehabilitation program. In addition, changes of motor
fundlions were examined

Methods: Ten groke patients with a sévere upper extremity paress were induded. They were offered to perform a
semi-autonomous Lraining with a gravity-supported, computer-enhanced device (Armeo®Spring, Hecoma AG) six
times ner week for 4 weeks Feacibility was svaliiated by weslly gnimtined interviews with patients and winerasnms

ARMEO HOCOMA

Hocoma

Armeo®Spring
Funktionelle Therapie bei neuromuskularen
Storungen der oberen Extremitat
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Proteses de alta tecnologia

OTIES
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18
Exoesqueleto de MMSS e MMII
* Disturbios neurolégicos centrais e periféricos
* Traumas medulares
* Sindromes neuromotoras
* Distrofias musculares
20
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Interface
cérebro
maquina

Novos horizontes para a reabilitagdo e a
robotica assistiva

Numero de canais e resolugao

Opgao ao EMG (préteses mioelétricas)
Barreiras na utilizagao

Induced fMRI
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EMOTIV EPOC
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Neurosky
Mindwave

OpenBCl
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PROJETOS EM ANDAMENTO

* Controle de prétese de membro superior utilizando interface cérebro-maquina
 Software de Clinostat 3D

* Clinostat 3D — Bioreactor — Rotating-wall vessel

* Sistema de mobilidade para pessoas com deficiéncia visual

« Sistema inteligente de automagdo para economia de energia elétrica

* Adaptacdo de motor de explosdo para motor a ar comprimido

* Desenvolvimento de Controle de Brago Biénico com Feedback por Cérebro
Maquina

* Simulacdo Realistica: desenvolvimento de recursos educacionais — prototipagem
3D e robotizados — para ensino na drea de Saude: Medicina, Fisioterapia, Nutri¢dao
e Enfermagem

* Exoesqueleto para membros inferiores
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robotica fisiosale.com.br

L aboratorio de Robdtica Assistiva

Projetos interdisciplinares de engenharias e sadde - UniSALESIANO

e
(18) 99145 0813
fernandoh@unisalesiano.com.br
(18) 99817 1808
edvalrvl0@gmail.com
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PROJETOS EM ANDAMENTO

* Plataforma robotizada para reabilitagdo de pacientes cérebro-lesionados —
Projeto IUS — Instituigdes Universitarias Salesianas (conclusdo em
dezembro de 2019)

* Exoesqueleto para membros superiores — reabilitagdo bilateral de mdo

* Exoesqueleto para membros superiores controlado por Interface cérebro-
maquina

* Estudo de liga de memdria de forma — Nitinol — como atuador em robdtica
assistiva

* Bioarm — desenvolvimento de controle de prétese de membro superior
através de paradigma mioelétrico

* Rob6 paletizador — uma solugdo otimizada para projetos em robética
* Plataforma para mobilidade de pacientes paraplégicos e tetraplégicos.
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